TRA
Torque Reaction arm

Friher gebrauchliche Drehmomentabstltzungen waren meist unhandlich und sicherheitstechnisch bedenklich. Beim Carbonarm hingegen besteht beim plotzlichen erreichen des aufgebrachten Drehmoments,
keine Klemmgefahr. Das Gewicht des Schraubers wird durch einen entsprechenden Balancer aufgenommen.

Inzwischen kénnen die Carbon Teleskop Drehmomentabstiitzungen zur Positionsiiberwachung herangezogen werden. Hierzu kénnen bis zu 3 Drehgeber, je nach Uberwachungsaufgabe, baukastenweise eingesetzt
werden. Die Schraubvorgange konnen komplett Gberwacht werden. Schraubreihenfolge und Summenzédhlungen der Schraubverbande stellen werkerunabhangig die Qualitat sicher. Fur die Positionsiiberwachung
steht unser SPC -Com System mit vielen Optionen zur Verfligung.

TRA-C TRA-CP

Carbonarm ist teleskopartig ausfahrbar und in 2 Achsen schwenkbar. Carbonarm mit max. 3 integrierten Drehgebern.
Der Gewichstausgleich mittels Balancer ist standardmaRig bis zu 5.1 kg méglich Der Drehmomentarm ist teleskopartig ausfahrbar und in 2 Achsen schwenkbar.
Drehmomentaufnahme bis zu 200 Nm max moglich Der Gewichstausgleich mittels Balancer ist bis zu 5.1 kg méglich,
I 1 Das Zugseil verlduft im Inneren des Carbonarms.
Drehmomentaufnahme bis zu max 200 Nm maoglich.
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Drehmoment: Nutzlast: Verfahrw Lange: Lange: Balancertraglast ohne Drehmoment: Nutzlast: Verfahrw Lange: Lange: Balancertraglast ohne
Carbonarm max max eg min max Klemmstuick Carbonarm max max eg min max Klemmsttick
TRA-C13 200 Nm 5.1kg 640mm 706mm 1346mm 1,4kg TRA-CP 15 200 Nm 51kg 575mm 965mm 1540mm 1,4kg
TRA-C 19 200 Nm 51kg 1040mm 906mm 1946 mm 1,4kg TRA-CP 21 200 Nm 51kg 975mm 1165mm 2140 mm 1,4kg

TRA-C 27 200 Nm 51kg 1540mm 1156 mm 2696mm 1,4 kg TRA-CP 29 200 Nm 51kg 1475mm 1415mm 2890 mm 1,4 kg




Vertikales Verschrauben
mit einem Stabschrauber.

Positionsfeste
Anbindung des
Carbonarms am

- vertikalen Profil,
horizontal
ausfahrbar. Die
Gewichtsaufnahme
erfolgt mit einem
Balancer, horizontal
verfahrbar an einer
Laufrollenschiene.

Anwendungsmaoglichkeit 5
Horizontales
Verschrauben mit einem
Winkelschrauber.

Positionsfeste

_ Anbindung des
Carbonarms am
horizontalen Profil,
vertikal ausfahrbar.
Die
Gewichtsaufnahme
erfolgt mit einem
Balancer.

Anwendungsmdeglichkeit 1 Anwendungsmoglichkeit 2

Vertikales Verschrauben mit
einem Winkelschrauber.

Schrauberhalter:

Anwendungsmaoglichkeit 3
Horizontales Verschrauben
mit einem

Pistolenschrauber.

Anwendungsmaglichkeit 4
Horizontales Verschrauben
mit einem Stabschrauber.

Befestigung des
Werkzeugtragarms am
. vertikalen Profil,
horizontal ausfahrbar.
Die Gewichtsaufnahme
erfolgt mit einem
Balancer, horizontal
verfahrbar an einer
Laufrollenschiene.

Verschraubung der
. Carbonabstiitzung
am horizontalen
Profil, vertikal
ausfahrbar.

Die
Gewichtsaufnahme
erfolgt mit einem
Balancer.

_ Anbindung des

il Teleskoptragarms am
horizontalen Profil,
vertikal ausfahrbar.
Die
Gewichtsaufnahme
erfolgt mit einem
Balancer

Anwendungsmoglichkeit 7

Horizontales Verschrauben Carbonarm verfahrbar.

mit einem
Winkelschrauber. Befestigung des
Teleskoparms an
einer Schiene.

3 Freiheitsgrade:

1x Schwenkung,

_ Befestigung des
Teleskoparms am
horizontalen Profil,

1x Auszug,
vertikal ausfahrbar. . g
; 1x horizontal
Die
Bewegung.

Gewichtsaufnahme
erfolgt mit einem
Balancer.

Gewichtsaufnahme
erfolgt mit einem
Balancer.



